Universitatea Politehnica Timigoara
Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management

Mecatronica si Robotica

Robotica

[cod OFI] CodRSI[ CodDL| Cod S [ ciclul [ cic2c3] ala2 |

[20 | 70 [ 250 [ 20 |

L [ e | 23|

PLAN DE INVATAMANT
Pentru seria de studenti 2023-2027

Universitatea

Politehnica
Timisoara

ANUL [ (2023-2024) ANUL Il (2024-2025)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
1 Analizd matematica Matematici speciale Electrotehnica Tolerante si control dimensional
1441.23.00.F1 | 4 | E ] 28] 28] 0 | 0] 0 |DF ][44 | t4412302F1 | 4 | D | 28] 28] 0 | 0 | 0 |DF] 44 | 1441230301 | 3 | D | 28] 0 |14] 0 ] 0 | DD] 33 | 1441230401 | 3 | D | 28] 0 | 14| 0 | 0 | DD 33
2 Algebra liniara, geometrie analitica si diferentiala Programarea calculatoarelor si limbaje de programare | Tehnologia materialelor Il Materiale plastice si tehnologii de fabricatie
14412300F2 [ 4 [ E [28[28] 0 [ o [ o [DF[ 44| tas1.2302F2 [ 4 [ D 28] 0 [28] 0 [ o [DF[ 44| 441230352 4 [ D [28] 0 [14] 0 [ o [Ds] 58| 441230452 3 [ D 28] 0 [28] 0 ] o [ps] 19
3 Fizica Stiinta si ingineria materialelor |1 Rezistenta materialelor | Rezistenta materialelor |1
1441.23.00F3 | 4 [ D [28[14]14] 0 [ o [oF[44] 1441230203 [ 4 [E J28[ 0 [14] o [ o Jop[ s8] 1441230303 [ 5 [ E 28 [28 14 0 [ o oD 55| 1441230403 [ 4 [ € [28[28 14 0 [ o Jop] 30
4 Stiinta si ingineria materialelor | Mecanica | Mecanica Il Mecanica Il
1441230104 [ 5 [ E J28] 0 [28] o [ o [oD] 69 | ta41.23.0204 [ 4 [ E [28[28] 0 [ o [ o [DD[ 44 | 1441230304 [ 4 [ E 28 [14[14a] 0 [ o [DD[ 44 | 1442230404 ] 4 [ E [28 1414 0 ] o [OD[ 44
5 Desen tehnic si infografica Tehnologia materialelor | Termotehnica | Termotehnica Il
1441.23.00F5 | 6 [ E 42 0 [42] o [ o [oF[es] 1441230255 4 [E 28 0 [28] 0 [ o [ps[44] 441230305 4 [E J28 1414 0 ] o [onJ44] 1441230405 ] 3 [ D260 [14] 0] o Jop]ss
6 Chimie Grafica asistata de calculator Metode numerice Mecanica fluidelor
1441.2300F6 | 3 [ D 28] 0 [14] o [ o [DF[ 33| ta41.2302F6 [ 6 [ E [42] 0 [42] o ] o [DF[ 66| t441.2303F6 [ 4 [ D 28] 0 [28] 0o [ o [DF[ 44 | 1441230406 [ 4 [ E [28[14]14] 0 [ o JoD] 44
7 Limbi moderne 1 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza) Limbi moderne 2 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza) Mecanisme si organe de masini | Mecanisme si organe de masini Il
14412300C7 [ 2 [ D[ o[28[ 0 [ o] ofbcfaz]ra4r2s02¢c7 | 2 pJof28[0fo0fo[focfaz]ra41230807 ] 4 € 28] 014 140 [oD]a4] 441230407 3 € 28] 0 [14[14a]0 Jop]19
8 Educatie fizica si sport 1 Educatie fizica si sport 2 Educatie fizica si sport 3 Educatie fizica si sport 4
1441.2300.C8 [ 2 [c [ o[14[ 0 [ o] ofocfss]raarzscace] 2] cfofaa[ofofo]focfss]raazsosce] 2] cfofia[ofofo]foc]ss]raarzsoace]2]cfofia[ofo]o]oc]ss
9 Practica de domeniu
I I Y [ T T T T T T T 1T [ T T T T T T T T [Jaosoans]afcfofofoT[oJofon]o
10
L T 1 T 7T T T T 1 [ T 1T [ 7 T T T 1 I | L T T 1T T T T T 1
1 Disciplin facultativa Disciplind facultativa Disciplind facultativa Disciplin facultativa
1441.23.01.11j | I [ [ [ I I 1441.23.02.11i | I [ [ [ I I 1441.23.03.11-i | | [ [ [ | | 1441.23.04.11-i | | [ [ [ | |
totall | ore didactice 392 VP 358 ore: 392 VP 358 ore: 392 VPI: 358 ore: 302 VPl 258
e ™ Credite: 30 evaluari: 4E3D,1C credite: 30 evaluari: 4E3D,1C credite: 30 evaluari: 4E3D,1C credite: 30 evaluari: 4E.3D,2C
total/ ore didactice: 28.0 ore: 28 ore: 28 ore: 28
APt i care: 130 8o[70] 00 (slhp) din care: 130 7080 00 (slp din care: 140508010 (shp din care: 1405080 10] (©shp
Observatii:
RECTOR, DECAN,

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




PLAN DE iNVATAMANT
Pentru seria de studenti 2023-2027

ANUL 11l (2025-2026)

ANUL IV (2026-2027)

SEMESTRUL 5

SEMESTRUL 6

SEMESTRUL 7

SEMESTRUL 8

Elemente constructive de mecatronica |

Elemente constructive de mecatronica Il

Optional 5. Microcontrolere in robotica (*)

Optional 10. Tehnologii de fabricatie (*)

1
1441230551 [ 5 [ E 28 [ 0 [14[14] o [ps[e9 ] ta41.230651 [ 4 [E J28[ 0 [14[14] o [Ds| 44 |ras1.2307.51] 5 [ € 28 [ 0 [14[14] o [s] 69 |ras1.230851] 5 [ € 286 [ 0 [14[14] o [os]e9
2 Informatica aplicata | Bazele roboticii Optional 6. Automate programabile (*) Optional 11. Sisteme flexibile de fabricatie (*)
1441.2305.F2 [ 3 [ E 28] 0 [14] o [ o [DF[ 33| t441.230602 [ 3 [ E 28] 0 [14[14] o [OD[ 19 |t441.230702i] 3 [ E [28] 0 [14] o [ o oD 33 [t441.230852i] 4 [ E [28] 0 [14] o [ o [ps] s8
3 Teoria sistemelor automate Actionarea robotilor Management/Marketing Optional 12. Proteze (*)
1441230508 [ 5 [ E [28[ 0 [28] 0 [ o oD 69| 1441230653 [ 5 [ E [42[ 0 [28[14] 0 [Ds| a1 ra412307.ca 4 [ D [28[28[ 0 [ 0] o[oc]as]resrzsosssif a e [28]0f14[0]o[bs]ss
4 Economie generala Senzori si sisteme senzoriale Sisteme de conducere in robotica Optional 13. Automate de servire si control (*)
14412305C4 | 3 [ D [28[14] 0o [ o [ o [pc] 33| ta41.230604 [ 3 [ E [28] 0 [14] o [ o [oD] 33| ta41.230704 [ 3 [ D 28] 0 [14] o [ o [Do] 33| r441.23.0854-i] 4 [ € [28] 0 [14] o ] o [ps]ss
5 Sisteme de achizitie, interfete si instrumentatie virtuala Tehnici si sisteme de masurare Inteligenta artificiala Optional 14. Comunicare (*)
1441230505 [ 5 [ E [28[ 0 [28[14] o [DD] 55| 1441230655 [ 3 [ D 28 [ 0 [14] 0 [ o [os[ 33| 441230705 [ 3 [ EJ28[ 0 [14] 0o [ o [oo[ 33 |ra41.23.08c5if 2 [ o J28[14a[ 0 o] ofoc]s
6 Optional 1. Proiectare asistata de calculator (*) Optional 3. Informatica aplicata Il (*) Optional 7. Robotica avansata (*) Elaborare proiect de diploma
14412305064 5 [ D [28 [ 0 [42] o [ o DD 55 | 1441.23.06.F6-i] 4 [ D [28 ] 0 [28] o | o [ DF [ 44 [ra41.2307s6i] 5 [ E [28] 0 [14[14] 0 [Ds] 69 | L4412308s6 [ a [ cJ o[ o] o[s6] [os]aa
7 Optional 2. Electronica digitala (*) Optional 4. Optica tehnica (*) Optional 8. Masini de lucru in procese automate (*) Practica pentru elaborarea proiectului de diploma
1441230507 4 [ D 28] 0 [28[ 0 [ 0 [[oD[ 44 |[1441230657-i 4 [ D [28[ 0 [28[ 0 [ 0 [[Ds[ 44 |r441230757-i] 3 [ D [28[ 0 [14[ 0 [ o [[os[ 33 raa12308s7] 7 cJofofo[sofeofps]ss
8 Practica de specialitate Optional 9. Aplicatii multirobot (*) Examen de diploma*
[ T T T T T T T J Jwmzmonss]a]c]ololo]o]o[ps] |eszsorsei] 4] pJze] o zs] o] oJos]4] taarzsoee Jsol e] [ T [ T T ]
9
I I Y [ T T T T T T T 1T [ T T T T T T T 1 [ T T T T T T T 1
10
L T 1 T 7T T T T 1 [ T 1T [ 7 T T T 1 I | L T T 1T T T T T 1
1 Disciplina facultativa Disciplina facultativa
R [T ] [ [ [wmzmui] ] [T ] [ 1 1 [ T ] 1 [ 1 [T ] [T
total/ ore: 392 VPI: 358 ore: 392 VPI: 258 ore: 392 VPI: 358 ore: 360 VPI: 330
sem. credite: 30 evaluari: 4E,3D,0C credite: 30 evaluari: 4E,3D,1C credite: 30 evaluari: 4E,4D,0C credite: 30+10% evaluari: 5E,1D,2C
(o}all ore: 28 ore: 28 ore: 28 ore: 26
L prryses 140] 1.0 [110] 20 © s 1p) din care: 150 0.0 [100] 30 ) din care: 160 20 [ 80 [ 20 | (c.s.1,p) din care: 100] 1.0 [ 40 [10.7] (s 1.p)

* const;

din: a. cunosti fi

side

** Credite suplimentare alocate Examenului de diploma

Observatii:

; b. sustinerea lucrérii de licenta/diploma.

RECTOR,

Legenda

Nume disciplina

I
L Cod [nc[rEl c T s T 1 [ p e lcrlve

Cod = cod disciplina

nc = nr.credite transferabile

FE = forma de evaluare {E, D, C, P-E, P-D}
E=examen, D-evaluare distribuita, C-colocviu
P - E - proiect autonom cu examinare ca si in cazul disciplinelor cu examen
P - D - proiect autonom cu examinare
c=nr.ore curs

I=nr.ore laborator

s=nr.ore seminar
p=nr.ore proiect

Pr - volum de ore necesar activitatilor partial asistate / practica
CF=categorie formativa careia ii apartine disciplina
CFe {DC, DD, DF, DS}

DC - disciplina complementara
DD - disciplina in domeniu
DF - disciplina fundamentala
DS - disciplina de specialitate

VPI = volum de ore necesar pregatirii individuale

Exemplu

Analiza matematica

cdt  Jafefeefasfofofofor]a

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management
Mecatronica si Robotica

Robotica

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2023-2027

Universitatea

Politehnica
Timisoara

ANUL | (2023-2024) ANUL 11 (2024-2025)

01

L T T [ T T T T 1 [ T T 1T T T T T T L T 1T 7T T T T T 7 L T 1T T T T T T T
02

L T I T T T [ T1 L T I T T [T [ T 1 L T 1T T T T [ T 1 L T T T T [T [ T 1
03

L T T [T T T T T 1 [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
04

L T T T T T [ T1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
05

L T T [T T T T T 1 [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
06

L T T T T T [ T1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
07

I Y | [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
08

L T T T T T [ T1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
09

I Y | [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
10

L T T T T T [ T1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
11

I Y | [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
12

I Y | L T T T T T [ T 1 L T T T T T T T 1 L T 1T T T T [ T 1

| Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipli se activeazd un numér de discipline_in functie de optiunile studentilor, de numaérul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management

Mecatronica si Robotica
Robotica

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2023-2027

Universitatea

Politehnica
Timisoara

ANUL Il (2025-2026) ANUL IV (2026-2027)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8
o1 Optional 1. Proiectare asistata de calculator (*) Optional 3. Informatica aplicata Il (*) Optional 5. Microcontrolere in robotica (*) Optional 10. Tehnologii de fabricatie (*)
144123050601 5 [ D [28] 0 [42[ o [ o [oo 55 [tesr230sreor] 4 [ D 28] 0 [28] 0 [ o [oF[44]rearosorsion] 5 [ E[28[0fa4[14] 0 [oseo|rasrzsossror] s [EJos[o[14]124] 0 Jos]eo
02 Optional 1. Dinamica sistemelor mecatronice Optional 3. Programarea calculatoarelor si limbaje de programare I Optional 5. Microcontrolere si microprocesoare in robotica Optional 10. Tehnologia proceselor robotizate
Laa1250506%2] 5 | 0 [ 28 [ 0 [42] 0 ] 0 [o0] 55 |iearzsosroo2] 4 [ o J 28] 0 [ 28] o ] 0 Jor] 44| esazsorsioe] 5 | € [ 28] o [1a]1a] o Jps] o |eerosossioo] 5 [ € [ 28] 0 [1a]14] o [ps]eo
03 Optional 2. Electronica digitala (*) Optional 4. Optica tehnica (*) Optional 6. Automate programabile (*) Optional 11. Sisteme flexibile de fabricatie (*)
144123050703 4 [ D [28] 0 [28[ 0 [ o [oo[ 44 [rea1230657.03] 4 [0 [[28[ 0 [28[ 0 [ 0 [oS[ 44 Jrasr2sorp203] 3 [ € [28[ 014 0 o[oofas]rasrzsossoos] 4 [EJ2s[o[14] 0] o [os]ss
04 Optional 2. Electronica de putere Optional 4. Fotometrie Optional 6. Automate si microprogramare Optional 11. Sisteme robotizate de fabricatie si asamblare
Laa125050704] 4 | © 28 0 [ 28] 0 ] o [0 44 |resrzsossros] 4 [ o J 28] o [ 28] o ] 0 Jos] 44| esszsorvoos] 5 | € 28] 0 [1a] 0] o Jop] as |taiososseoa] a [ [ 28] 0 [14] 0] o [os]se
05 Optional 7. Robotica avansata (*) Optional 12. Proteze (*)
N I | [ T [ T T [ T T [ [uzsorseos] s [e[28]o0faa[aa] 0 Jos]eo]raanosoessos] 4 [eJ28[0f14]0fo[os[ss
06 Optional 7. Sisteme robotice Optional 12. Efectori finali
L T T T 7T T T T 1 [ T T [ T T [ [ [ Jreszsorses] 5[ ef2s]ofaafaa]oos]eo]raazaosszos] 4 e 28] o 1400 fos]ss
o7 Optional 8. Masini de lucru in procese automate (*) Optional 13. Automate de servire si control (*)
N I | [ T [ T T [ T T [ [uazsorsror]s|o[2s]of1a[ofo[os]as]reanosossaor] 4 ef2s8[o0f14a]0]o[os[ss
08 Optional 8. Unitati de fabricatie integrata Optional 13. Instalatii de teleoperare
L T T T 7T T T T 1 [ T T [ T T [ [ [ Jremasorsros]s[of2s]ofaafo]o]os]ss]iazaossaos] 4 e J2s]of14][o0]ofos]ss
09 Optional 9. Programarea robotilor mobili Optional 14. Comunicare (*)
I I Y [ T T T T T T T T [Jwmesorseoo] 4o f2efof2s[ofo[ps]aas]raarzsoscsoo] 2 DJ28]14] 0] 0fofoc]s
10 Optional 9. Aplicatii multirobot (*) Optional 14. Etica si integritate academica
L T T T 7T T T T 1 [ T 1T [ T T [ [ [ Jresosorssiof 4of2s]of2s]o]o]os]as]uzaoscsio] 2 pf2s[1a]ofofofoc]s
11
I I Y [ T T T T T T T 1T [ T T T T T T T 1 [ T T T T T T T 1
12
L T T T 7 T T 71 L T T T T [T T T 1 I | L T T T T T T 11
13
L T T T T T T T 1T [ T T T T T T T 1T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T 1

Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeaza un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numarul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021

RECTOR,
Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management

Mecatronica si Robotica
Robotica

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2023-2027

U]

Universitatea
Politghnica
Timigoara

ANUL 111 (2025-2026) ANUL IV (2026-2027)

14

L T T [ 1 [T 1 [ T T 1T T T T T T L T 1T 7T T T T T 7 L T 1T T T T T T T
15

L T [ [ 1 L T 1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
16

I I [T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
17

L T [ [ 1 L T 1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
18

I I [T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
19

L T [ [ 1 L T 1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
20

L T T T 1 [T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
21

L T [ [ 1 L T 1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
22

L T T T 1 [T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
23

L T [ [ 1 L T 1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
24

L T T T 1 [T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
25

L T [ [ 1 L T 1 L T T T T T [ T T L T T T T T T T T L T T T T T [ T T
26

LT T T T [T T [ T T [T T T T T 1 [ T T T T T T T 1 [ T T T T T T T T

[ Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeaza un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numarul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):

Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti
Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management
Mecatronica si Robotica

Robotica

Universitatea

Politehnica
Timisoara

DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2023-2027

ANUL | (2023-2024) ANUL Il (2024-2025)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
o1 Psihologia educatiei Pedagogie | Fundamentele pedagogiei teoria si metodologia curiculumului Pedagogie Il Teoria si metodologia instruirii. Teoria si metodologia evaludrii Didactica specilitatii
Ceanosoriio 5 | e J 282 o [ o] o] t [eo|wazsoairoi] 5 J ¢ 2e 28] 0] o] o v Jeo|esresosmro] s [ e 28 2s] o] 0] o] r]eo|wwnzsoamior 2 [e]as]zs]0lofo]t[eo
02 Limbi moderne 3 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza) Limbi moderne 4 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza)
L I [ T T T T 1 [ I T [ [ [ [ T [ Junsesosmioe] 2 pfofas]ofofolfcrs[a2fresrzsosnnioe]2pofofas]ofofolfcr[2
03
L T I [ T T [ T 1 L T I [ T [T [ T 1 L T 1T T [T [ T T ] N Y O
04
[ [ [ ] [ [ ] [ [ 1 [ 1 [ ] [ [ 1 [ 1 [ 1 [ [ ] [ 1
total/ ore: 56 VPI: 69 ore: 56 VPI: 69 ore: 84 VPI: 91 ore: 84 VPI: 91
sem. credite: 5 evaluari: 1E,0D,0C credite: 5 evaluari: 1E,0D,0C credite: 7 evaluari: 1E,1D,0C credite: 4 evaluari: 1E,1D,0C
to}all ore: 4 ore: 4 ore: 6 ore: 6
sapt din care: 2.0 ‘ 2.0 ‘ 0.0 ‘ 0.0 ‘ (c. s, 1,p) din care: 2.0 ‘ 2.0 ‘ 0.0 ‘ 0.0 ‘ (c. s 1,p) din care: 2.0 ‘ 4.0 ‘ 0.0 ‘ 0.0 ‘ (¢ s 1,p) din care: 2.0 [ 4.0 [ 0.0 [ 0.0 [ (c,s 1,p)
Observatii:
DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2023-2027
ANUL Ill (2025-2026) ANUL IV (2026-2027)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8
Mecanisme avansate Inventor
01
wa2sosiiol] 3 [EJ2s]ofaafofof ¢ [ssueaasosnro] s [efafof2s[ofof[ss [ T 1T 1 T T T T T [ T 1T 7 T T T T T
Voluntariat
02
L T [ [ T [ [ T [ [unesosmoefofJcfofas]ofofofr[a2 L T 1T T [T [ T T ] N Y O
03
L T T [ T T T T 1 [ T 1T 1 T T T T T [ T 1T 1 T T T T T [ T 1T 7 T T T T T
04
L1 [ [ ] [ 1 [ 1 | [ 1 [ 1 [T [ [ 1 [ ] [ [ [ | [ 1
total/ ore: 42 VPI: 33 ore: 70 VPI: 55 ore: 0 VPI: 0 ore: 0 VPI: 0
sem: credite: 3 evaluari: 1E,0D,0C credite: 5 evaluari: 1E,0D,1C credite: 0 evaluari: 0E,0D,0C credite: 0 evaluari: 0E,0D,0C
ttJ}al/ ore: 3 ore: 5 ore: 0 ore: 0
St ™ i care: 20 [ 00 ] 10 00] (© s 1,p) din care: 10 [ 20 20 [ 00] (s 1,p) din care: 00 ] 00] 00 00 ] (c.s.1,p) din care: 00 [ 00] 00 o0] (. s.1.p)
Observatii:
RECTOR,

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




